E N - ..'_ - —
I .‘.L-* I =
i — > Wl Ae

IXXat

BY HUS NETWORKS

Fallbeispiel

Priflabor-Automatisierung:
EtherCAT-zu-CAN-FDO-Gatew
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Ldsung: Embedded-Plattform CANnector LE

Land: Italien
Unternehmen: Reinova S.p.a.
NELI 2024

Branche: Fahrzeugtests

Das Fahrzeugtest-Labor Reinova setzt
bei der zuverladssigen und flexiblen Automatisierung von
Prifstanden fur die E-Mobilitat auf Ixxat CANnector

Uberblick

Bei Fahrzeugtests — insbesondere im Bereich der
E-Mobilitat — sind Schnelligkeit und Systemflexibilitat
entscheidend. Elektrofahrzeug-Komponenten wie Bat-
terien, Module, Zellen, DC/DC-Wandler und Elektromo-
toren mussen in der Designvalidierung hohe branchen-
spezifische Qualitatsstandards und Sicherheitsvorgaben
erfillen. Dies setzt eine zuverlassige Datentibermittlung
zwischen dem Priifstand-Automatisierungssystem und
fahrzeuginternen Netzwerken (IVN) voraus, die hochs-
ten Anspriichen in puncto Leistung, Benutzerfreund-
lichkeit und Systemflexibilitdt geniigt. Der italienische
Prifexperte und Innovationsfiihrer Reinova S.p.a. setzt
deshalb auf die All-in-One-Plattform Ixxat CANnector
fir Automobilanwendungen.

Reitech, ein wichtiger Geschaftsbereich von Reinova,
genieRt im italienischen ,Motor Valley” und weit dari-
ber hinaus hohes Renommee als Fahrzeugtest-Partner
einer der luxuridsesten Supersportwagen-Marken der
Welt. Als Anbieter von Zertifizierungstests und Pro-
duktentwicklungsleistungen deckt das Unternehmen
verschiedene Priiflabore wie EMC und RED ab. Der
Schwerpunkt liegt dabei auf der E-Mobilitat und hier
vor allem auf Batterien.

,Mit der CANnector-Plattform
entfdllt das zeitraubende Pro-
grammieren. Die Parametrierung
ist einfach und spart uns viel Zeit
und Geld.”

Marco Rotella
Chief Digital Officer, Reinova

KUNDENVORTEILE

Als All-in-One-Plattform bietet CANnector vielfiltige
Kommunikationslésungen fiir Verbindungen zwischen
Automobil-Feldbussen (CAN, CAN FD, LIN, FlexRay) und
Automatisierungssystem-Protokollen (z. B. EtherCAT).

Die benutzerfreundliche Plattform ermdoglicht die
Umsetzung von Applikationen in kiirzester Zeit.

Im Lieferumfang von CANnector enthalten ist

das leistungsstarke Softwarepaket ACT, das den
Programmieraufwand erheblich reduziert und die
Konfiguration stark vereinfacht.

Sehr attraktive Preise gegeniiber vergleichbaren Losungen.




Die Herausforderung: Verhindung des Automatisierungssystems
mit fahrzeuginternen Netzwerken

Je nach Prifumfang und -objekt — getestet werden Komponenten ver-
schiedener Erstausrister — braucht es fiir die Kommunikation zwischen
den Prifobjekten und dem Test-Automatisierungssystem in den Klima-
prifschranken Hard- und Softwarelésungen, die bestimmte Kriterien
erfillen. Diese Losungen missen flexibel, robust, leicht zu konfigurieren
sowie zeitsparend in Einrichtung und Betrieb sein. Angesichts der Viel-
falt der zu prifenden elektrischen Komponenten — von Batteriepackun-
gen und -zellen Giber Batteriemanagementsysteme bis zu Wandlern und
Elektromotoren — missen die Schnittstellen auch hohe Anforderungen
hinsichtlich EMV, Verfligbarkeit und Zuverlassigkeit erfillen. Eine fle-
xible, benutzerfreundliche Kommunikationsschnittstelle ist nicht nur im
finalen Testbetrieb, sondern bereits in der Entwicklungsphase der Ap-
plikationen unerlasslich. ,Mithilfe der ACT-Software kdnnen wir Gerate
schnell neu konfigurieren, um den Signalaustausch zwischen Prifobjekt
und Automatisierungssystem je nach dem zu entwickelnden Prototyp zu
variieren”, erldutert Marco Rotella, Chief Digital Officer von Reitech.

EtherCAT trifft auf CAN FD: CANnector
spielt seine Starken Uberzeugend aus

Zur Steuerung des gesamten Prifstands im Labor nutzt Reinova Labs
das Automatisierungssystem Beckhoff TwinCAT, das auf dem EtherCAT-
Protokoll basiert. Die meisten Priifobjekte basieren hingegen typischer-
weise auf CAN, CAN FD und LIN. Um beide Welten miteinander zu
verbinden, setzte Reinova in einem seiner ersten Projekte die Plattform
CANnector LE als CAN/LIN-zu-EtherCAT-Gateway ein. Doch je nach den
Kundenanforderungen und zu validierenden Parametern variieren der
Systemaufbau, die Konfiguration sowie die notigen Steckverbinder und
Protokolle von Fall zu Fall. CANnector schafft hier Abhilfe, da die Platt-
form neben reinen Gateway-Funktionen auch spezielle Applikationen
wie die sofortige Umwandlung von IVN-Signalen (DBC, ARXML usw.) in
EtherCAT-Objekte abdeckt. Als Standalone-L6sung wird sie direkt mit
dem Prufobjekt und dem EtherCAT-Master verbunden, ohne dass dafiir
ein PC notig ware. Dadurch ist es moglich, auch Feldbus-Langenbe-
schrankungen zu umgehen, elektromagnetische Stérungen zu vermei-
den und Anlagen in der Umgebung vor hohen Spannungen zu schiitzen.
,Dank HMS kdnnen wir die Funktionalitat einer SPS erweitern, indem
wir sie mit Automobil-Feldbussen verbinden. Mit der CANnector-Platt-
form entfallt das zeitraubende Programmieren. Die Parametrierung ist
einfach und spart uns viel Zeit und Geld“, so Rotella.

Systemtibersicht
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Priifobjekt
z. B. Elektromotor

Weitere Informationen finden Sie unter
https://www.hms-networks.com/de/ixxat

HMS steht fur Hardware Meets Software. Wir stellen Produkte her, mit deren Hilfe industrielle Maschinen kommunizieren und Informationen austauschen kénnen.
Das erhoht die Produktivitdt und Nachhaltigkeit unserer Kunden. Unsere Produkte werden unter den Markennamen Anybus, Ewon, Intesis und Ixxat vermarktet.

CANnector-Serie: Eine Plattform.
Viele Gesichter.

Das robuste Aluminiumgehause eignet sich
perfekt fir industrielle Anwendungen jeder
Art. Die Linux-basierte Plattform deckt die
Protokolle CAN, CAN FD, LIN und FlexRay ab
und ist mit dem mitgelieferten PC-Softwarepa-
ket Advanced Configuration Tool (ACT) leicht
zu konfigurieren. Vier D-Sub9-Steckverbinder
ermoglichen bis zu acht separate CAN-Kanile,
was die gleichzeitige Integration mehrerer Bus-
systeme vereinfacht. Fiir die schnelle, zuverlas-
sige Datenlbertragung zwischen fahrzeuginter-
nem Netzwerk, Automatisierungssystem und
PC-Konfigurationssoftware sorgen zwei USB-A-,
ein Mini-USB- und drei RJ45-Steckverbinder
(1x Ethernet, 2x EtherCAT). All dies ergibt eine
optimierte Standalone-Lésung, die Kunden be-
trachtliche Zeit- und Kostenvorteile bringt.

Automatisie-
rungssystem
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